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0l0 dnk Aspectos basicos de engranaje

Objetivo de | Reconocer el proceso de construccidon de robots de propdsito especifico mediante el uso de
la unidad | herramientas educativas.

Conocer los diferentes elementos mecanicos que componen los robots para realizar

movimientos y ejecutar acciones.
Aprendizajes

esperados: Conocer especificamente el proceso de construccidon de equipos robdticos con el uso de

herramientas educativas.

Competencias

Genéricas Disciplinares

Uso de la tecnologia Comunicacion

1. Emplear las tecnologias de informacion y|9. Analizaycompara el origen, desarrolloy

comunicacion como herramientas para la diversidad de los sistemas y medios de
apropiacion, desarrollo y aplicacion de los comunicacion
métodos de aprendizaje, investigacion y|12. Utilizalas tecnologias de la informaciony
comunicacion. comunicacion para investigar, resolver

2. Tener claridad en cuanto a las implicaciones que problemas, producir materiales y transmitir
posee el uso de las nuevas tecnologias en la informacion

creacion de nuevas relaciones y escenarios
3. Usar nuevas herramientas tecnologicas que

promuevan la gestic’m de la informacién Realizado por Mtra. Claudia Olvera Gutiérrez,

Escuela Superior de Tepeji del Rio
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RESUMEN

Un engranaje es un mecanismo cuyo elemento motriz es llamado engrane
conductor, mientras que el elemento que recibe la fuerza o movimiento es el
engrane conducido. El engrane conductor provoca movimiento en el engrane
conducido, en sentido contrario; para que ambos engranes giren en el mismo
sentido, se necesita interponer entre ellos un tercer engrane, llamado “loco”, que
permitira que los engranes giren de igual forma. El armado de un robot implica
el uso de diferentes mecanismos y estructuras, para lograr su correcto
funcionamiento; el engranaje es uno de los principales mecanismos empleados
en la construccion de robots, desde un par de engranes hasta varios de ellos,
llegando a la implementacion de trenes de engranajes.

PALABRAS CLAVE
Mecanismo, engranaje, conductor, conducido, tren de engranajes
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ABSTRACT

A gear is a mechanism whose driving element is called a conductive gear, while
the element that receives the force or movement is the driven gear. The
conductive gear causes movement in the driven gear, in the opposite direction;
In order for both gears to rotate in the same direction, a third gear, called “crazy”,
needs to be interposed between them, which will allow the gears to rotate in the
same way. The assembly of a robot implies the use of different mechanisms and
structures, to achieve its correct operation; gear is one of the main mechanisms
used in the construction of robots, from a couple of gears to several of them,
leading to the implementation of gear trains.

KEYWORDS
Mechanism, gear, driver, driven, gear train
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* Un engrane es un mecanismo.

 Un mecanismo es un conjunto de elementos
destinados a transmitir y/o transformar fuerzas y
movimientos desde un elemento motriz (motor) a
un elemento conducido (receptor)

Un mecanismo

TRANSFORMA:

La velocidad
NOTA: El
La fuerza diccionario
. maneja como
La trayectoria sinénimo

ENGRANE y
La energia ENGRANAIE
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* Es un mecanismo formado por 2 ruedas
dentadas (engranes), que transmite movimiento
circular alternativo mediante el contacto de las
mismas; en donde a la mayor se le [lama corona
y a la menor pinon.

Corona
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* Si el engranaje esta compuesto de mas de un par
de ruedas dentadas, se denomina

TREN DE ENGRANAIJES

Tren de engranajes simple Tren de engranajes compuesto
Salida o ‘Z"3""""':-:f":":"-"__/."' |

Entrada . \3
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Cada rueda dentada dentro
del engranaje, puede ser
CONDUCTORA (de entrada)
O CONDUCIDA (de salida),

dependiendo de su funcion:
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N CONDUCIDO g
(recibe la
P\ energiaoel N

Q/i\m ie nto)___ Engrane '. | E nt ra d Q

CONDUCTOR |

\ (Motor, fuente |
de energia) "

Es decir, el engrane ¢
CONDUCTOR provoca el
movimiento del engrane
CONDUCIDO, para que este
gire pero en sentido
opuesto.
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* Si necesitamos que la SALIDA gire en el MISMO
sentido que la ENTRADA, debemos interponer entre las
dos una tercera rueda, a la cual se le llama “rueda loca”
o engrane loco; éste NO modifica las caracteristicas de
la velocidad de salida, solamente INVIERTE EL SENTIDO
DEL GIRO. /  engranaje de entrads

engranaje loco -
_\ g

- . .
’ o ya engranaje de salida
- t? )
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CONCLUSIONES
- El engranaje es un mecanismo, compuesto
basicamente por dos ruedas dentadas o

engranes.

- Cada engrane juega un papel fundamental para el
funcionamiento del mecanismo: puede ser
conductor o receptor de movimiento.

- Al conjugar varios engranes, se forma un tren de
engranajes.
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